Opis techniczny

Do projektu ,Budowa drogi dojazdowej do gruntow rolnych o nawierzchni ttuczniowej
wraz z wiaczeniem do drogi powiatowej o nawierzchni bitumicznej”

1. PODSTAWA | ZAKRES OPRACOWANIA

- zlecenie Zamawiajgcego

- Rozporzadzenie MT i GM z dnia 2 marca 1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie /Dz. U. Nr 43, poz. 430/

- mapa zasadnicza w skali 1:500.

- Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych - Warszawa 1979, 1982

- uzupetniajgcy pomiar wysokosciowy.

Przedmiotem inwestycji jest budowa odcinka drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w m.
Czartowice.

W zakres rob6t wchodzi:

- przebudowa istniejgcego witgczenia do drogi powiatowe;j

- budowa konstrukcji nawierzchni drogi i zjazdéw na przylegte pola
- budowa poboczy

- formowanie nasypéw

- remont przepustu

2. STAN ISTNIEJACY

W stanie istniejgcym teren przeznaczony pod budowe odcinka drogi pozostaje
nieutwardzony. Teren potgczony jest z istniejgcg drogg powiatowg istniejgcym zjazdem o
nawierzchni gruntowo - ttuczniowe;j.

4. ROZWIAZANIA PROJEKTOWE

4.1. PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

predkos¢ projektowa Vp =30 km/h
szerokos¢ pasa ruchu 3.50-4.00 m
szerokos¢ jezdni 3.50-4.00 m
obcigzenie ruchem o nacisku na os 100 kN/o$
kategoria ruchu KR1

4.2. ROZWIAZANIA SYTUACYJINE

Projektowane zagospodarowanie terenu dziatek drogg dojazdowg do gruntéw rolnych o
nawierzchni  poczatkowo bitumicznej i szerokosci 4.00 m, a dalej drogg o nawierzchni z
mieszanek kamiennych szeroko$ci 3.50 m z obustronnymi poboczami gruntowymi.
Projektowana budowa odcinka drogi zmienia przebieg istniejgcej osi w sposéb powodujgcy jej
doprowadzenie do lokalizacji na dziatkach Gminy Lubrza. Stan projektowany zagospodarowania
terenu w peini uwzglednia obstuge istniejgcych zjazdéw wystepujgcych wzdtuz linii
rozgraniczajgcych. Szeroko$¢ zjazdéw na drogi boczne 3.50 m. Na tuku poziomym R=25 m
wprowadzono poszerzenia jezdnio 1 m.



4.3. UKLAD WYSOKOSCIOWY - NIWELETA

Profil podtuzny dowigzano wysokosciowo do poziomu istniejgcej jezdni drogi gminnej
oraz w czesci koncowej do istniejgcej drogi transportu rolnego o nawierzchni gruntowej.
Niweleta przebiega ze zmiennymi spadkami o wielkosci 0.3 — 1.4 %. Szczegoty dotyczgce
przyjetych rozwigzan wysokosciowych podane zostaty na rysunku profilu podtuznego.

4.4. PRZEKROJ POPRZECZNY

Jezdnie zaprojektowano jako przekroj jednostronny 3% w kierunku poboczy gruntowych.
Pochylenie poprzeczne pobocza na odcinku prostym lub na odcinku krzywoliniowym o pochyle-
niu poprzecznym jezdni jak na odcinku prostym powinno wynosi¢ 6%.

4.5. PRZEKROJE KONSTRUKCYJNE

Konstrukcje nawierzchni zaprojektowano wedtug “Katalogu Typowych Konstrukcji Jezdni
Podatnych i Potsztywnych”. GDDP, Warszawa - 97 dla obcigzenia 100 kN/o$ i ruchem KR1.

Konstrukcja nawierzchni jezdni na wigczeniu

X 4cm - mieszanka mineralno bitumiczna grysowa 0/11
X 5cm - mieszanka mineralno bitumiczna grysowa 0/16
X 25cm - mieszanka kamienna szarogtazowa 0/63 gr 25 cm

X 20cm - pospotka

Konstrukcja nawierzchni jezdni na trasie

X 10 cm - mieszanka kamienna szarogtazowa 0/31.5 gr 10 cm
X 20 cm - mieszanka kamienna szarogtazowa 0/63 gr 20 cm
XN 20cm - pospotka

4.6. ODWODNIENIE.

Projektuje sie odwodnienie jezdni spadkami poprzecznymi i podtuznymi na pobocza
gruntowe i tereny zadarnione dziatek Inwestora.

5. ROBOTY ZIEMNE.

Roboty ziemne obejmujg swoim zakresem prace przy przebudowie skarp bocznych,
nasypach i wykopach. Dno koryta nalezy doktadnie wyréwnac, wyprofilowa¢ do zadanych
spadkow oraz dodatkowo zagesci¢. W trakcie robot ziemnych, wykop korytowy nalezy chroni¢
przed nadmiernym zawilgoceniem i zapewni¢ odprowadzenie wody opadowej rowkami
bocznymi. Dopuszczenie do rozmokniecia podtoza oraz utraty jego nosnosci i stabilnosci w
trakcie prowadzenia robot, Wykonawca naprawi na koszt wilasny. Roboty ziemne nalezy

prowadzi¢ sposobem mechanicznym, zachowujgc szczegotowe warunki podane w normie PN -
S - 02205:1998.

6. WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT.

Roboty prowadzone w pasie drogowym wymagajg zabezpieczenia i oznakowania wedtug
koniecznego do opracowania przez wykonawce “’projektu tymczasowej organizaciji ruchu”.
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