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OST - ogolna specyfikacja techniczna
ST - specyfikacja techniczna wykonania
i odbioru rob6t budowlanych



1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z budowa ciagu pieszo-rowerowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstaweg przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych
przy Przebudowie ul. Opolskiej w Bialej

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem wybudowanego ciagu pieszo-rowerowego, sktadajacego si¢ z potozonych obok siebie chodnika i $ciezki
rOWerowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ciag pieszo-rowerowy — cze$¢ ulicy (drogi), sktadajaca si¢ z chodnika i $ciezki rowerowej potozonych obok
siebie w pasie drogi (ulicy) lub poza nim.

1.4.2. Chodnik — czg¢$¢ ulicy (drogi) przeznaczona dla ruchu pieszych.

1.4.3. Sciezka (droga) rowerowa — pas terenu przystosowany i przeznaczony wylacznie dla ruchu rowerowego.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.
2.2.2. Materiaty do budowy ciagu pieszo-rowerowego

Materialy do budowy ciagu pieszo-rowerowego powinny odpowiada¢ wymaganiom okres§lonym przez
przepisy podane w punkcie 5 niniejszej OST.

Wykonawca uzyska dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do stosowania zgodnie z punktem 6.2.

Przy sktadowaniu materialdow do budowy ciagu pieszo-rowerowego nalezy przestrzegaé zalecen producentow.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot przy budowie ciagu pieszo-rowerowego, w tym jego
elementow:

a) nawierzchni i ew. podbudowy,
b) kraweznika z tawa,

c) obrzeza,

d) ew. $cieku ulicznego.



Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Materiaty sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Transport materialow powinien by¢ dokonany w sposob odpowiadajacy wymaganiom odpowiednich
przepiséw wymienionych w punkcie 5 niniejszej OST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robdt powinien byé zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. roboty nawierzchniowe,
3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Zasady konstruowania ciagu pieszo-rowerowego

Ciag pieszo-rowerowy, sktadajacy si¢ z chodnika i $ciezki rowerowej potozonych rownolegle obok siebie,
powinien by¢ ustalony w dokumentacji projektowej w zakresie rozwiazan geometrycznych i technologicznych. W
przypadku niewystarczajacych danych mozna przyjac¢ nast¢pujace ustalenia:

1. $ciezka rowerowa powinna znajdowac si¢ blizej jezdni, a chodnik od strony posesji; zaleca si¢ odroznié¢
kolorystycznie nawierzchnie obydwu pasoéw ciagu pieszo-rowerowego,

2. wzdluz ulic ciag pieszo-rowerowy powinien by¢ wyniesiony ponad krawedz jezdni i oddzielony krawgznikiem,
natomiast wzdluz drég moze by¢ stosowany samodzielny ciag pieszo-rowerowy, usytuowany poza pasem
drogowym lub usytuowany na koronie drogi, oddzielony od jezdni bocznym pasem dzielacym o szerokosci nie
mniejszej niz 1,0 m,

3. szerokos¢ i pochylenie podtuzne oraz poprzeczne $ciezki rowerowej i chodnika powinny by¢ zgodne z przepisami
[22] (zat. 1),

4. odlegtos¢ ciagu pieszo-rowerowego od krawedzi jezdni uzalezniona jest od klasy drogi i nalezy ja ustala¢ wedtug
przepisu [22] (zat. 1),

5. zalecane konstrukcje nawierzchni dla $ciezek rowerowych i chodnikoéw podaje przepis [22] (zat. 2).

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robét oraz ustalenia danych
wysokosciowych,
— usuna¢ przeszkody, utrudniajace wykonanie robot,
— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materialy i sprzet potrzebne do rozpoczecia robot.
Mozna dodatkowo korzysta¢ z OST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczych oraz z OST D-02.00.00
[3] przy wystgpowaniu robot ziemnych.

5.5. Roboty nawierzchniowe
5.5.1. Konstrukcja nawierzchni

Jesli konstrukcja nawierzchni nie zostata ustalona w dokumentacji projektowej lub ST to nalezy przyjac
wedhug przepisu [22], podajacego zalecane konstrukcje nawierzchni $ciezek rowerowych i chodnikow (zal. 2).



Konstrukcja nawierzchni moze obejmowac utozenie:
a) warstwy Scieralnej (najczesciej z betonowej kostki brukowej koloru czerwonego dla $ciezki rowerowej oraz koloru
szarego dla chodnika),
b) podsypki,
¢) podbudowy.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuja:
a) wykonanie podbudowy,
b) wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikow, obrzezy i ew. $ciekow),
c) przygotowanie i rozscielenie podsypki,
d) utozenie kostek z ubiciem i wypelnieniem szczelin zaprawa,
e) wypehienie szczelin dylatacyjnych,
f) pielegnacjg nawierzchni.
Czynnosci wykonywane przy budowie innych rodzajéow nawierzchni powinny odpowiada¢ wymaganiom
odpowiednich OST.

5.5.2. Podtoze i koryto

Podtoze powinno by¢ zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania.
Koryto pod podbudowe lub nawierzchnig¢ powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami OST D-04.01.01 [4].

5.5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa nawierzchni powinien by¢ zgodny z
dokumentacja projektowa.
Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wiasciwej OST, np.:
a) D-04.01.01+04.03.01 ,,Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skropienie” [4],
b) D-04.04.00+04.04.03 ,,Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie (z kruszywa naturalnego lub
famanego)” [5] lub z mieszanek niezwiazanych wg WT-4 2010 [20],
¢) D-04.04.04 ,,Podbudowa z thucznia kamiennego” [6],
d) D-04.05.00+04.05.04 ,Podbudowy i ulepszone podloza z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi” [7] lub z mieszanek zwiazanych spoiwem hydraulicznym wg WT-5 2010 [21].
Ewentualne inne rodzaje podbudéw powinny odpowiada¢ wymaganiom norm, wytycznych lub indywidualnie
opracowanym ST zaakceptowanym przez Inzyniera.
5.5.4. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub ST.
Ustawianie kraweznikow i1 obrzezy i ewentualne wykonanie $ciekow przykraweznikowych powinno byé
zgodne z wymaganiami zawartymi w OST:
a) D-08.01.01b ,,Ustawianie kraweznikow betonowych” [14],
b) D-08.01.02a ,,Ustawianie kraweznikow kamiennych” [15],
¢) D-08.03.01 ,,Betonowe obrzeza chodnikowe” [17],
d) D-08.05.00 ,,Scieki” [18].

5.5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub ST.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna
wynosi¢ 3+5 cm. Dopuszczalna odchytka od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinna przekraczaé £ 1 cm.

Pod nawierzchnia moga wystegpowac:
a) podsypka piaskowa,
b) podsypka cementowo-piaskowa 1:4.

5.5.6. Warstwa Scieralna nawierzchni

Rodzaj nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub ST.
Wykonanie nawierzchni powinno odpowiada¢ wymaganiom wtasciwej OST, np.:
a) D-05.03.23a ,,Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drog, ulic oraz placow i chodnikow” [11],
b) D-05.03.07a ,,Nawierzchnia z asfaltu lanego wg WT-11 WT-2 22010 r.” [9],
¢) D-05.03.22 ,Nawierzchnia z asfaltu piaskowego” [10],
d) D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamiennej” [8],
e) D-08.02.00 ,,Chodniki (dot. chodnika z ptyt betonowych)” [16],
f) D-10.03.01c,,Tymczasowa nawierzchnia z prefabrykowanych betonowych ptyt wielkowymiarowych” [19].



Ewentualne inne rodzaje nawierzchni powinny odpowiada¢ wymaganiom norm, wytycznych lub
indywidualnie opracowanym ST zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5.7. Pielggnacja nawierzchni
Ewentualna pielggnacja nawierzchni przed oddaniem jej do ruchu powinna by¢ zgodna z odpowiednig OST.
5.6. Oznakowanie

Oznakowanie poziome nalezy wykona¢ wedtug OST D-07.01.01 [12]. Na $ciezce rowerowej nalezy umiesci¢
znaki P-23 ,rower” (zat. 3, rys. 2b) wedlug zasad okreslonych w [23], a migdzy $ciezka rowerowa a chodnikiem znak
P-2a ,linia pojedyncza ciagta — waska” szerokosci 12 cm stosowana w przypadkach niezbgdnych (np. na nawierzchni
z asfaltu lanego na $ciezce i chodniku).

Oznakowanie pionowe nalezy wykona¢ wedtug OST D-07.02.01 [13]. Znak C-13 ,,droga dla roweréw” (zal.
3, rys. 2a) umieszcza si¢ bezposrednio przy wjezdzie na droge dla rowerow wedlug zasad okreslonych w [23]. W
miejscu, w ktorym konczy si¢ droga dla roweréw stosuje si¢ znak C-13a ,koniec drogi dla rowerow” (przekreslony
rysunek ,,drogi dla rowerow”).

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, ST, dokumentacja wiaty i wskazaniami
Inzyniera dotycza prac zwiazanych z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych warunkéw terenowych, takie
jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— uzupelnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementéw drogowych lub terenowych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

— usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobatg techniczna, ew. badania materialdow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wilasne badania wilasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robdt, okreslone przez
Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie roboét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykonac¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie robot Czestotliwos¢ badaf Wartosci dopuszczalne

| Lokalizacja 1 zgod.noéé granic terenu robot z | raz . Wg p.lftu 5. .
dokumentacja projektowa i dokumentacji projektowej

2 | Roboty przygotowawcze Praca ciagta Wg pktu 5.4

3 | Roboty nawierzchniowe Jw. Wg pktu 5.5

4 | Obramowanie nawierzchni Jw. Wg pktu 5.5.4

5 | Oznakowanie Jw. Wg pktu 5.6

6 | Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciagta Wg pktu 5.7




7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego ciagu pieszo-rowerowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wynikajacych z ustalen pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podioza,
— ewentualne wykonanie podbudowy,
— wykonanie taw,
— wykonanie szczelin dylatacyjnych.
Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1]
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? (metra kwadratowy) ciagu pieszo-rowerowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— wykonanie podsypki,
— ew. wykonanie podbudowy,
— wykonanie nawierzchni $ciezki rowerowej i chodnika,
— wykonanie obramowan nawierzchni i ew. $cieku,
— pielegnacj¢ nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okre§lonych niniejsza OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajacemu i sa usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sa niezbgdne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00  Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4.

D-04.01.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skropienie



+04.03.01

5. D-04.04.00 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
+04.04.03
6. D-04.04.04 Podbudowa z thucznia kamiennego
7. D-04.05.00 Podbudowy i ulepszone podloza z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
+04.05.04 hydraulicznymi

8. D-05.03.01 Nawierzchnia z kostki kamiennej

9. D-05.03.07a Nawierzchnia z asfaltu lanego wg WT-11 WT-2 z 2010 r.
10. D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego
11. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drog i ulic oraz placow i chodnikow
12. D-07.01.01 Oznakowanie poziome
13. D-07.02.01 Oznakowanie pionowe
14. D-08.01.01b Ustawienie kraweznikéw betonowych
15. D-08.01.02a Ustawienie kraweznikoéw kamiennych
16. D-08.02.00 Chodniki
17. D-08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe
18.  D-08.05.00 Scieki
19. D-10.03.01c Tymczasowa nawierzchnia z prefabrykowanych betonowych ptyt wielkowymiarowych
10.2. Wymagania techniczne do stosowania na drogach krajowych
20. WT-4 2010 Mieszanki niezwiazane dla drog krajowych
21. WT-52010 Mieszanki zwiazane spoiwem hydraulicznym do drog krajowych

10.3. Inne dokumenty

22. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

23. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow technicznych
dla znakow i1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia
na drogach. Dz.U. nr 220, poz. 2181

11. ZALACZNIKI
ZALACZNIK 1

WARUNKI TECHNICZNE BUDOWY CHODNIKOW
I SCIEZEK ROWEROWYCH

(wyciag z [22])

Chodniki

§ 43. 1. Usytuowanie chodnika wzgledem jezdni powinno zapewnia¢ bezpieczenstwo ruchu. Odlegtoé¢ chodnika od
krawedzi jezdni, z zastrzezeniem ust. 3 i 4, nie powinna by¢ mniejsza niz:

1) 10,0 m — w wypadku ulicy klasy S,
2) 5,0 m — w wypadku ulicy klasy GP,
3) 3,5 m—w wypadku ulicy klasy G.

2. Na ulicy klasy Z lub D chodnik moze by¢ usytuowany bezposrednio przy jezdni lub przy pasie postojowym. Ulica
klasy L Iub D w strefie zamieszkania moze nie mie¢ wyodrgbnionej jezdni i chodnikow.

3. W wyjatkowych wypadkach, uzasadnionych warunkami miejscowymi oraz przy przebudowie albo remoncie ulic, o
ktorych mowa w ust. 1, dopuszcza si¢ usytuowanie chodnika bezposrednio przy jezdni, przy czym w wypadku ulic
klasy S i GP — pod warunkiem zastosowania ogrodzenia oddzielajacego chodnik od jezdni lub innych urzadzen
zapewniajacych bezpieczenstwo ruchu.

4. Na drodze klasy GP, G lub Z poza terenem zabudowy, w zaleznosci od potrzeb, moze by¢ stosowany samodzielny
ciag pieszy lub pieszo-rowerowy, usytuowany poza pasem drogowym lub chodnik na koronie drogi, oddzielony od
jezdni bocznym pasem dzielacym o szeroko$ci nie mniejszej niz 1,0 m.

5. W wypadkach, o ktorych mowa w ust. 2 i 3, chodnik powinien by¢é wyniesiony ponad krawedz jezdni Iub pasa
postojowego na wysoko$¢ od 6 cm do 16 cm i oddzielony kraweznikiem. Ustalenie to nie dotyczy stref zamieszkania,
przejs¢ dla pieszych i przejazdoéw dla rowerzystow.

§ 44. 1. Chodnik powinien mie¢ szerokos$¢ dostosowana do natezenia ruchu pieszych, z zastrzezeniem ust. 3.



2. Szeroko$¢ chodnika przy jezdni lub przy pasie postojowym nie powinna by¢ mniejsza niz 2,0 m, a w wypadku
przebudowy albo remontu drogi dopuszcza si¢ miejscowe zmniejszenie szerokosci chodnika do 1,25 m, jezeli jest on
przeznaczony wylacznie do ruchu pieszych.

3. Szeroko$¢ chodnika powinna by¢ odpowiednio zwigkszona, jesli oprocz ruchu pieszych jest on przeznaczony do
usytuowania urzadzen technicznych, w szczegdlnosci podpdr znakéw drogowych, stupdw, drzew, wejs¢ lub zjazdoéw
utrudniajacych ruch pieszych.

4. Szerokos¢ chodnika odsunigtego od jezdni lub szerokos¢ samodzielnego ciagu pieszego nie powinna by¢ mniejsza
niz 1,5 m, a dopuszcza si¢ miejscowe zmniejszenie szerokosci chodnika do 1,0 m, jezeli jest on przeznaczony
wylacznie do ruchu pieszych.

5. Dhugo$¢ chodnika usytuowanego w ciagu przejs¢ dla pieszych miedzy jezdniami lub migdzy jezdnia a torowiskiem
tramwajowym powinna wynosi¢ nie mniej niz 2,0 m.

6. Urzadzenia na chodniku, w szczeg6lnosci podpory znakéw drogowych, stupy o§wietleniowe nalezy tak usytuowac,
aby nie utrudniaty uzytkowania chodnika, w tym przez osoby niepetnosprawne.

§ 45. 1. Pochylenie podtuzne chodnika lub samodzielnego ciagu pieszego nie powinno przekraczaé 6%. Przy
wigkszych pochyleniach nalezy stosowac schody lub pochylnie.

2. Schody i pochylnie na chodniku moga by¢ jednobiegowe Iub wielobiegowe, proste lub tamane ze spocznikami.

3. Liczba stopni w biegu schodéw nie moze by¢ mniejsza niz 3 i nie wigksza niz 13; dopuszcza si¢ 17 stopni w
schodach jednobiegowych.

4. Wysokos¢ stopnia nie moze by¢ wigksza niz 17,5 cm, a szeroko$¢ od 30 cm do 35 cm, przy czym 2 i + s = 60 cm do
65 cm, gdzie & oznacza wysokos¢, a s — szeroko$¢ stopnia.

5. Pochylenie podtuzne pochylni dla ruchu pieszych nie powinno by¢ wigksze niz 8%, a wyjatkowo 10%, gdy dlugosé¢
jej nie przekracza 10 m lub w wypadku pochylni zadaszonej. Jezeli dlugos$¢ pochylni jest wigksza niz 10 m, to nalezy
ja podzieli¢ na krétsze odcinki przedzielone posrednimi spocznikami, spetniajace nastgpujace warunki:

1) réznica poziomoéw migdzy sasiednimi spocznikami nie jest wigksza niz 0,80 m,
2) dtugos¢ odcinka pochylni nie jest wigksza niz 8 m,

3) dlugos¢ spocznikow nie jest mniejsza niz 1,5 m,

4) kazdy odcinek pochylni powinien rozpoczynac sig i konczy¢ spocznikiem.

6. Szeroko$¢ schodéw i1 pochylni nalezy dostosowa¢ do natgzenia ruchu pieszych i do szerokosci chodnika. Szerokos¢
uzytkowa schodow powinna by¢ nie mniejsza niz 1,2 m, a pochylni — nie mniejsza niz 2,0 m. Szeroko$¢ uzytkowa
mierzy si¢ migedzy wewnetrznymi krawedziami balustrad, a w wypadku $cian ograniczajacych schody — migdzy
porgczami mocowanymi do nich.

7. Szczegdtowe wymagania, jakim powinny odpowiada¢ schody i pochylnie oraz balustrady i porgcze sa okreslone w
przepisach dotyczacych warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie.

8. Pochylenie poprzeczne chodnika powinno wynosi¢ od 1% do 3% w zaleznoS$ci od rodzaju nawierzchni i powinno
umozliwia¢ sprawny sptyw wody opadowe;j.

9. Stopnie schodow, spoczniki schodéw i pochylni powinny mie¢ pochylenie od 1% do 2%, zgodne z kierunkiem
pochylenia biegdw schoddw i pochylni.

10. W wypadkach uzasadnionych dopuszcza si¢ na chodniku progi inne niz stopnie schodow, jesli ich wysoko$¢ nie
jest wigksza niz 2 cm.

SciezKi rowerowe
§ 46. 1. Usytuowanie $ciezki rowerowej wzgledem jezdni powinno zapewnic bezpieczenstwo ruchu.

2. Odlegtos¢ sciezki rowerowej od krawedzi jezdni oraz jej usytuowanie powinny odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w § 43 ust. 1, z zastrzezeniem ust. 3.

3. Przy przebudowie lub remoncie drogi klasy G i drog nizszych klas dopuszcza sig¢ wyznaczenie przy prawej krawedzi
jezdni pasa dla rowerdw o szerokoSci nie mniejszej niz 1,5 m. Pas dla roweré6w powinien by¢ oddzielony od
sasiedniego pasa ruchu znakami poziomymi.

§ 47. 1. Szerokos¢ Sciezki rowerowej powinna wynosi¢ nie mniej niz:

1) 1,5 m - gdy jest ona jednokierunkowa,



2) 2,0 m — gdy jest ona dwukierunkowa,
3) 2,5 m - gdy ze $Sciezki jednokierunkowej moga korzysta¢ piesi.

2. Szerokos$¢ Sciezki rowerowej nalezy ustala¢ indywidualnie, jezeli oprocz prowadzenia ruchu rowerowego peini ona
inne funkcje.

§ 48. 1. Pochylenie podtuzne $ciezki rowerowej nie powinno przekraczaé 5%. W wyjatkowych wypadkach dopuszcza
si¢ wigksze pochylenia, lecz nie wigksze niz 15%. Wysokos$¢ progdéw i uskokdéw na §ciezce rowerowej nie powinna
przekracza¢ 1 cm.

2. Pochylenie poprzeczne $ciezki rowerowej powinno by¢ jednostronne i wynosi¢ od 1% do 3%, w zaleznosci od
rodzaju nawierzchni i powinno umozliwiaé sprawny spltyw wody opadowe;.

ZALACZNIK 2
ZALECANE KONSTRUKCJE NAWIERZCHNI (wyciag z [22])
a) Zalecane konstrukcje nawierzchni $ciezek rowerowych
b)

o Warstwa $cieralna z asfaltu 3 e Warstwa $cieralna z kostki
lanego lub asfaltu betonowej
piaskowego

* Piasek srednio- lub
e Podbudowa zasadnicza z drobnoziarnisty
kruszywa tamanego lub
naturalnego stabilizowanego
mechanicznie lub tlucznia

kamiennego

b) Zalecane konstrukcje nawierzchni chodnikow przeznaczonych wytacznie dla ruchu pieszych

o Warstwa $cieralna z asfaltu
lanego lub asfaltu
piaskowego

o Warstwa $cieralna z asfaltu
lanego

¢ Podbudowa zasadnicza z
kruszywa famanego
stabilizowanego

o Podbudowa zasadnicza z
gruntu stabilizowanego

mechanicznie spoiwem hydraulicznym
c) d)
e Plyty chodnikowe 8 o Warstwa Scieralna z kostki
. . . betonowej
o Piasek $rednio- lub

e Piasek $rednio- lub
drobnoziarnisty

drobnoziarnisty

e Warstwa $cieralna z kostki
kamiennej _

e Piasek srednio- lub
drobnoziarnisty

¢) Zalecane konstrukcje nawierzchni chodnikdéw z dopuszczeniem postoju samochodow o masie calkowitej nie
wigkszej niz 2500 kg, na podtozu G1 o module sprezystosci (wtornym) nie mniejszym niz 80 MPa



e Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

¢ Warstwa $cieralna z asfaltu
piaskowego lub asfaltu

lanego ¢ Podsypka piaskowa

o Podbudowa zasadnicza z

tucznia kamiennego e Podbudowa zasadnicza z

kruszywa tamanego lub
naturainego stabilizowanego
mechanicznie lub ttucznia
kamiennego

o Warstwa $cieralna z kostki
kamiennej

o Plyty prefabrykowane

¢ Podsypka piaskowa

e Podbudowa zasadnicza z * Podsypka piaskowa

kruszywa famanego lub
naturainego stabilizowanego
mechanicznie lub tlucznia
kamiennego

¢ Podbudowa zasadnicza z
kruszywa famanego iub
naturalnego stabilizowanego
mechanicznie lub tlucznia
kamiennego

e Plyty chodnikowe
e Podsypka piaskowa

¢ Podbudowa zasadnicza z
kruszywa tamanego lub
naturalnego stabilizowanego
mechanicznie lub tlucznia
kamiennego

ZALACZNIK 3
RYSUNKI

Rys. 1. Przyktad ciagu pieszo-rowerowego z betonowej kostki brukowej, potozonego wzdhuz ulicy, zawierajacego
rozwiazania konstrukcyjne elementow ulicznych

Kostka brukowa betonowa- 8 cm

Podsypka cem. - piask, gr. 3 cm (1:4)

Kruszywo tamane gr, min. 15 cm
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Krawgznik betonowy wibroprasowany 20x30 cm
Rys. 2. Oznakowanie (wg [23])
a) Znak pionowy C-13 b) Znak poziomy P-23  rower”
,,droga dla rowerow” (malowany na jezdni $ciezki

TOWerowej)






